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1 ANTECEDENTES Y OBJETIVOS DEL PLIEGO

El presente pliego de condiciones técnicas corresponde a la LICITACION PARA LA COMPRA DE
ROBOTS COLABORATIVOS para el Centro Tecnoldégico TECNOVA.

Es objetivo de este pliego, establecer las condiciones técnicas con las que han de contar las ofertas
presentadas. Este pliego servird como base para la contratacion.

2 PLAZO DE EJECUCION

El plazo méximo previsto para la ejecucion y finalizacion del proyecto se debera ajustar a la fecha
especificada a continuacion. Los equipos deberan estan servidos antes de 2 meses a contar desde la
firma del contrato.

3 PRECIO DE LA LICITACION

El presupuesto de la oferta debera incluir el precio del equipo.

4  MEMORIA DESCRIPTIVA Y CARACTERISTICAS TECNICAS DEL SUMINISTRO E

INSTALACION A OFERTAR

A continuacion se relacionan los elementos que componen este suministro e instalacion, la oferta debera
incluir el traslado de los materiales hasta la Sede de Tecnova,. Se presentara una memoria descriptiva por
parte del potencial adjudicatario. La presente licitacion se compone de 3 lotes, que se describen a
continuacion:

LOTE 1: ROBOT COLABORATIVO 5 KG.

« Brazo Robot: 1 unidad de brazo robot con las siguientes caracteristicas:

6 articulaciones giratorias.

Consumo de energia aproximadamente 200 W 0 menos.

Carga util al menos de 5 kg.

Alcance minimo de al menos 700mm.

Radio de accion +/- 360°.

Velocidad: al menos 180°/s.

Control de parada.

Sensor de fuerza y PAR integrado.

Peso maximo del robot 25 kg.

Posiciones de montaje: Cualquier posicion

Puertos de E/S en herramienta brazo robot (2 entradas digitales, 2 salidas digitales, 2 entradas
analdgicas, comunicacion serie, alimentacion de 12/24V hasta 600mA).
Temperatura de funcionamiento 0-50°C y 90% de humedad sin condensacion.
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*

Unidad de control: 1 unidad de control con las siguientes caracteristicas:

*

Consola de control

16 E/S Digitales, 2 E/S Analégicas, 4E Digitales de cuadratura (encoder).

Seguridad: 4 E/S de Seguridad Asignadas y 8 E/S de Seguridad configurables.

Protocolos de comunicacién integrados en el propio robot: MODBUS TCP, PROFINET,
ETHERNET-IP, Sockets TCP., USB 2.0, USB 3.0

Compatibilidad con ROS

e Temperatura 0-50°C y 90% de humedad sin condensacion.

7
0.0

Software: El software del robot debe incluir:

Posibilidad de descarga directa desde la web del fabricante de forma ilimitada.

Compatible con sistema operativo Windows o Linux.

Actualizaciones del software gratuitas.

Programacion mediante codigo Script.

Simulacién del robot integrada en el propio software

Posibilidad para desarrollar funciones personalizadas dentro del propio software.

Integracién de dispositivos externos (camaras, sistemas de agarre , sensores, etc...) permitiendo
la programacién de dichos elementos desde el propio software.

LOTE 2: ROBOT COLABORATIVO 10 KG.
< Brazo Robot: 1 unidad de brazo robot con las siguientes caracteristicas:

e 6 articulaciones giratorias.

e Consumo de energia aproximadamente 200 W 0 menos.

e Carga util al menos de 10 kg.

Alcance minimo de al menos 1000mm.

Radio de accion +/- 360°.

Velocidad: al menos 180°/s.

Control de parada.

Sensor de fuerza y PAR integrado.

Peso maximo del robot 35 kg.

Posiciones de montaje: Cualquier posicion

Puertos de E/S en herramienta brazo robot (2 entradas digitales, 2 salidas digitales, 2 entradas
analdgicas, comunicacion serie, alimentacion de 12/24V hasta 600mA).
Temperatura de funcionamiento 0-50°C y 90% de humedad sin condensacion.
o [|P54.

e Cambiador rapido, adaptable a ambos robots.

R/
0.0

Unidad de control: 1 unidad de control con las siguientes caracteristicas:

Consola de control

16 E/S Digitales, 2 E/S Analdégicas, 4E Digitales de cuadratura (encoder).

Seguridad: 4 E/S de Seguridad Asignadas y 8 E/S de Seguridad configurables.

Protocolos de comunicaciéon integrados en el propio robot: MODBUS TCP, PROFINET,
ETHERNET-IP, Sockets TCP., USB 2.0, USB 3.0

e Compatibilidad con ROS

e Temperatura 0-50°C y 90% de humedad sin condensacion.

< Software: El software del robot debe incluir:

e Posibilidad de descarga directa desde la web del fabricante de forma ilimitada.
e Compatible con sistema operativo Windows o Linux.
e Actualizaciones del software gratuitas.

JUNTA DE ANDALUCIA

CONSEJERIA DE ECONOMIA, CONOCIMIENTO, EMPRESAS Y UNIVERSIDAD
estigacion y Tecnologia

retaria General de Universidades, Investig 1y T

. =
Andalucia =
- se mueve con Europa 3



Fundacion para las Tecnologias Auxiliares de la Agricultura

Programacion mediante codigo Script.

Simulacién del robot integrada en el propio software

Posibilidad para desarrollar funciones personalizadas dentro del propio software.

Integracién de dispositivos externos (camaras, sistemas de agarre , sensores, etc...) permitiendo
la programacién de dichos elementos desde el propio software.

LOTE 3: PINZA DE AGARRE

1 unidad de pinza
e Carga (til de al menos 1 kg.
Fuerza de agarre de 3 a 40 N.
Recorrido total de al menos 100mm.
Tiempo de recorrido (0-110-40-20) 950 ms./200ms.
Precision de repeticion: +0.1mm.
Peso del producto no mayor de 800 gr.
Cable de conexion a la herramienta.

Ademas de dichos requisitos minimos, también se valorard positivamente los siguientes aspectos en
ambos lotes:

v" Soporte técnico disponible
v" Formacion integral y completa
v" Formacién complementaria;

5 PUESTA A PUNTO E INSTALACION.

El instalador estara obligado a suministrar el material relacionado anteriormente incluyendo todos aquellos
elementos necesarios para su correcta puesta a punto, instalacién y formacién al personal de CT Tecnova.

6 GARANTIA.

El instalador estard obligado a garantizar los materiales y su instalacion durante un plazo minimo de 2
afios una vez los equipos estén instalados.

El servicio postventa debera dar respuesta adecuada a los problemas ténicos surgidos en los equipos en
el plazo méximo de 48/72 horas. El incumplimiento de estos plazos sera motivo de resolucién de contrato
asi como exigencia de las pertinentes penalidades.
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